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Question 2  
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Donc : d x . 3 8 5
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Donc : e y . 2 1

(4)   Le point I est défini par le système : 
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Question 3  
(1) Coefficient angulaire de AB : 1

2ABm . =

Coefficient angulaire de AC : 2
3ACm . = −

= −Coefficient angulaire de BC : m . 3BC

(2) ( )1 1
2( , ) tan 26,57Ox AB −= = °  

       ( )1 2
3, ) tanOx AC −= − =(  33,69− °

       ( )1, ) tan 3Ox BC −= − =(  71,57− °
(3) 2

3:AC y x p= − + , 

( ) 2 1
3 32, 3 3 2A AC p p∈ ⇔ = − ⋅ + ⇔ = 3 . 

 



L’ordonnée à l’origine de AB et BC étant égale à 2, on a donc : 
1
2: 2AB y x= + ,  t : 3 2BC y x= − +  e 2 1

3 3:AC y x= − + 3

)

. 

(4) Soit I x  le point d’intersection de AB avec Ox.  ( , 0

I est solution du système :  
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 (2) dans (1) : 1
2 2 0x x+ = ⇔ = −4

−
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 Donc : ( )I . 4, 0

 

 

Question 4  
(1) Soit h la hauteur : 3

2sin 60h a . h a= ° ⇔ =

 2

(2) Repère : ( ), ,D DC DA . 

Dans ce repère : 
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Ainsi les vecteurs  et AE AF  sont colinéaires.  

Les points A, E et F sont donc alignés. 

G. Lorang 
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